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Simulovand vesmirnd mise PROMISE se zaloznim astronautem Ale$em Svobodou
probéhne 6.-8. 9. 2024 v Praze

Praha, 31. srpna 2024 — Ve védeckém tréninkovém centru Little Moon City Prague (LMCP) na CVUT
v Praze Dejvicich se ve dnech 6.—8. zafi 2024 uskutecni simulovand vesmirna mise PROMISE.
Klicovym tcastnikem této mise bude major Ale§ Svoboda, bojovy pilot a zalozni astronaut Evropské
kosmické agentury (ESA). Mise, organizovana LMCP ve spolupraci s Akademii véd Ceské republiky,
je zaméfena na popularizaci kosmického vyzkumu a podporu ¢eského kosmického pramyslu.

Novy vladni projekt ,,Ceska cesta do vesmiru“

Ministerstvo dopravy Ceské republiky, které zastupuje vladu v oblasti kosmického vyzkumu a
technologii, se vyznamné¢ podili na realizaci mise PROMISE. Ministerstvo je odpovédné za
implementaci Narodniho kosmického planu, ktery spada pod jeho spravu, a ktery urCuje strategii a
priority Ceské republiky v oblasti kosmického primyslu.

Mise PROMISE je diileZitym prvkem v ramci nového projektu ,,Ceské cesta do vesmiru®, na kterém
Ministerstvo dopravy intenzivné pracuje. Tento projekt ma za cil zapojit Ceskou republiku do
globalnich vesmirnych aktivit a podpofit domaci kosmicky primysl. Vize ,,Ceské cesty do vesmiru*
zahrnuje nejen védecky a technologicky rozvoj, ale 1 ptipravu ¢eskych astronautii na mise v hlubokém
vesmiru.
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Mise PROMISE je jednim z krok na této cesté a vyznamné ptispiva k naplnéni cilti tohoto projektu.
Zapojeni Ministerstva dopravy do mise PROMISE podtrhuje dilezitost tohoto projektu, ktery vyusti
v planovany let AleSe Svobody na Mezinarodni vesmirnou stanici (ISS) v nadchézejicich letech.
Tento let bude ptredstavovat vrchol n€kolikaleté spoluprace mezi ceskymi védeckymi institucemi,
priamyslem a vladnimi agenturami, véetné Ministerstva dopravy.

Utast Ministerstva dopravy na této akci tak podtrhuje dlouhodobou podporu a zavazek Ceské
republiky k rozvoji kosmickych aktivit a dosazeni mezinarodnich uspéchti v této oblasti.

Inovativni prostiedi a ambiciozni cile

Mise PROMISE bude probihat v unikatnim tréninkovém centru LMCP, které tvofi hlubinny habitat
Hydronaut HO3 DeepLab, fidici centrum Mission Control Center a prostor pro simulaci
extravehikularnich aktivit (EVA Area). Hlavni program mise se rozd¢li do dvou ¢asti — védecké a
popularizacni.

Védecky program: Izolace, vyzkum a virtualni realita

Béhem védecké asti mise stravi posadka, kterou tvoii Ale§ Svoboda, konstruktér Matya§ Sanda a
odbornik na hyperbarickou medicinu Dr. Miroslav Rozloznik, 48 hodin v izolaci v habitatu
Hydronaut. Cilem bude simulace letu na Mésic, béhem niz budou provadény rizné védecké
experimenty. Soucasti mise bude také izolovany vystup na ,,mésicni povrch® s pomoci virtualni
reality, kde posadka nasbira geologické vzorky.
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Popularizace kosmického vyzkumu

Popularizacni ¢ast mise zajisti Védecké studio LMCP, které¢ nabidne patnactiminutové prezentace
veédeckych projektt a firem zapojenych do kosmického vyzkumu. Tyto prezentace budou zive
vysilany na sociélnich sitich a medialné je podpofi Ceska televize a Prima TV.

Vyznamna mezinarodni ucast

Mise PROMISE se planuji zucastnit také zastupci spole¢nosti Axiom Space, ktefi budou pfitomni pfi
oficialnim zahdjeni v patek 6. zaii a tréninku extravehikularnich aktivit v sobotu 7. zafi.

Pozvanka pro média

Pro novinare je pfipravena fada moznosti, jak sledovat a zucastnit se akce Mise PROMISE:

Sledovani zvenci: Po celou dobu trvani mise mohou novinafi sledovat déni z ulice ¢i z venkovnich
prostor aredlu. Budou mit moznost vidét napiiklad oficidlni zahdjeni akce v patek 6. zaii 2024

v 16:00 hodin nebo simulované extravehikularni aktivity, které probéhnou v sobotu 7. zafi 2024 od
10:00 do 11:00 hodin.

Pristup do Little Moon City Prague: Novinaii maji moznost individualni registrace pro vstup do
prostoru Little Moon City Prague (LMCP) a lobby Védeckého studia. Zde budou moci oslovit hosty
a ucastniky, ktefi se budou v téchto prostorech pohybovat. Kapacita je vSak omezena, proto je nutna
rezervace. Program Védeckého studia je k nahlédnuti zde: www.littlemooncity.eu/promise

Pristup do Fidiciho centra a rozhovory s posadkou: K dispozici jsou také omezené ¢asové sloty
pro piistup do fidiciho centra Mission Control Center (MCC), kde bude mozné klast otdzky posadce
habitatu, ktera bude z habitatu do MCC pfipojena pomoci komunika¢niho SW v realném case.


http://www.littlemooncity.eu/promise
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Tyto sloty jsou planovany na:

- sobotu 7. zafi 2024 od 16:00 do 17:00 hodin
- nedéli 8. zari 2024 od 14:00 do 15:00 hodin

Vzhledem k omezené kapacité€ je opét nezbytna rezervace.

Zajemci o jakoukoliv z uvedenych moznosti se mohou registrovat na emailu pr@hydronaut.eu, kde
obdrzi ptesné informace a potvrzeni ¢asovych sloti.

Kontakty pro média:

Milog Cihak

PR Manazer mise PROMISE
Email: pr@hydronaut.cu
Web: www littlemooncity.eu

O Little Moon City Prague (LMCP):

LMCP je komplexni tréninkové centrum na CVUT v Praze Dejvicich, které vzniklo v roce 2023
piremisténim habitatu Hydronaut HO3 DeepLab z jeho ptivodni lokace pod hladinou zatopené¢ho
lomu do souéasného umisténi v suchém doku v kampusu CVUT. LMCP poskytuje prostiedi pro
simulovany vyzkum v extrémnich podminkéch a je pravidelné¢ vyuzivano pro védecké mise a
tréninky astronautti.

Partneri mise PROMISE:

Mise PROMISE je realizovana diky spolupraci s klicovymi partnery z akademického, vetejného 1
soukromého sektoru. Tito partnefti zajist'uji odbornou podporu, technologické inovace a nezbytné
zéazemi pro UspeSnou realizaci mise.


mailto:pr@hydronaut.eu
http://www.littlemooncity.eu/
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Akademie véd CR

Akademie véd CR se podili na védecké &asti mise, zejména na psychologickém vyzkumu a
geologické expertize spojené se sbérem vzorkl béhem simulovanych extravehikuldrnich aktivit. Jeji
odbornici spolupracuji také na méfeni kosmického zafeni a predpovédi kosmického pocasi, mefeni
svételného znecisténi nebo dopad mikrogravitace na embryo mentalni vyvoj a dalsi, coz jsou
klicové aspekty pro dlouhodobé mise ve vesmiru.

Planetum

Planetum, prazské planetarium a hvézdarna, se zapojuje do popularizacni ¢asti mise. V ramci
Védeckého studia LMCP bude Planetum prezentovat své projekty a iniciativy, které se zamétuji na
vzdélavani vetfejnosti v oblasti astronomie a vesmirného vyzkumu.

Vesmir pro lidstvo AVCR

Vyzkumny program Vesmir pro lidstvo se zamétuje na propojeni kosmického vyzkumu s
praktickymi aplikacemi pro kazdodenni zivot. Béhem mise PROMISE piedstavi své nejnove;si
projekty, které ukazuji, jak mohou vesmirné technologie ptispét k feSeni globélnich vyzev.

ESA Essero

ESA Essero, vzdélavaci program Evropské kosmické agentury, podporuje vzdélavaci aktivity mise
PROMISE. Tento program se zamétuje na rozvoj znalosti a dovednosti v oblasti kosmonautiky
mezi mladymi lidmi, coz ptispiva k vychové nové generace odbornikl v oblasti vesmirného
vyzkumu.

NF I0CB TEC-H

Nadacni fond IOCB TEC-H se specializuje na podporu technologického transferu a aplikovaného
vyzkumu. Fond se zaméfuje na implementaci inovativnich technologii vyvinutych v ¢eskych
védeckych institucich.

Prazsky inovacni institut

Prazsky inovacni institut hraje kliCovou roli v podpofte inovaci a propojeni védy s pramyslem.
Béhem mise PROMISE se zaméfuje na popularizaci novych technologii a inovaci v ramci
Védeckého studia PROMISE.

Psychologicky tistav AVCR

Psychologicky tistav AVCR se podili na vyzkumu psychologickych aspekti dlouhodobé izolace a
stresu, coz je klicové pro tspéch vesmirnych misi. Béhem mise PROMISE bude tento ustav
sledovat psychické stavy ¢lent posadky a poskytovat odbornou podporu.

Advacam s.r.o.

Advacam s.r.0. se specializuje na vyvoj detektorti kosmického zafeni a predpovédi vesmirného
pocasi. Béhem mise PROMISE poskytuji senzory a zafizeni pro monitorovani kosmického zareni a
bezpecnost ¢lent posadky, coz je klicové pro udrzeni jejich zdravi v extrémnich podminkach.

Spacemanic s.r.o.
Spacemanic s.r.o. je spoleCnost zaméfend na vyvoj a vyrobu nanosatelitll a jinych kosmickych
technologii. Behem mise PROMISE se podili na technologickém zabezpeceni tréninkového
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experimentu. Experiment spo¢iva v neautomatizované pifipravé vypusténi nano satelitu redlnym
¢lenem posadky.

ViewSonic CR

ViewSonic CR, pfedni vyrobce vizualnich feseni, zajistuje technologickou podporu pro vizualizaci
komunikace z mise do Védeckého studia PROMISE. Jejich zatfizeni budou pouZita pfi prezentacich
védeckych projekt a béhem ptenosti z Védeckého studia LMCP.

Hlavni partner LMCP

CVUT Fakulta strojni

Fakulta strojni CVUT je hlavnim partnerem LMCP a podporuje provoz tréninkového centra. Uzce
spolupracuje na vyzkumnych projektech zaméfenych na sledovani atmosférickych podminek uvnitt
habitatu a na vyvoj technologii pro kosmicky primysl.

Ostatni partneri LMCP

Ministerstvo dopravy CR

Ministerstvo dopravy CR podporuje mise LMCP prostiednictvim legislativni podpory a jeho
zapojenim do Narodniho kosmického planu. Tim umoznuje rozvoj ¢eského kosmického primyslu a
jeho integraci do mezinarodnich vesmirnych programti.

CVUT Fakulta biomedicinského inZenyrstvi
Fakulta biomedicinského inzenyrstvi CVUT spolupracuje na vyvoji senzoriky pro monitorovani
biometrickych funkci ucastniki misi. Déle se podili na vyvoji virtudlniho trenéra, ktery bude mj.
pouzit pii simulovanych trénincich astronautt.

CVUT Elektrotechnick fakulta

Elektrotechnicka fakulta CVUT se zaméfuje na simulaci zpozdéni komunikaénich systémul pii
misich na vzdalené destinace, jako je Mars. Rovnéz se podili na designu palubniho systému pro
pfenos informaci mezi habitatem a fidicim centrem.

Technologicky partner LMCP

ITS a.s.

ITS a.s. se specializuje na IT feSeni pro kosmické mise. Podili se na vyvoji a implementaci systému
potiebnych pro provoz tréninkového centra LMCP, a zajiSt'uje tak online bezpecnost a datové
uloziste.

Tato mise je dilezitym krokem v piipravé na budouci kosmické lety a zvySuje povédomi o ¢eském
piinosu k mezinarodnimu vesmirnému vyzkumu, zejména v kontextu planovaného letu AleSe
Svobody na Mezinarodni vesmirnou stanici ISS, ktery je napldnovan v piistich letech.
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