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Ing. Petr Herkommer

Model malého autonomniho robotického vozidla
Vedouci prace: doc. Ing. & Ing. Martin Novak, Ph.D.
Pracovisté: Ustav pristrojové a fidici techniky

Byl vytvoren model autonomniho robotického vozidla
Prace se zabyvala vybérem jednotlivych komponent
Vybrany snimace skutecné pouzivané v autonomnich
vozidlech

Vytvoren obsluzny program pro mapovani prostredi a
autonomni jizdu

Model je schopen vyhnout se prekazkam na trati




Ing. Marika Vopalkova

Mechanické vlastnosti chirurgickych niti na bazi nanovlaken v prostredi hojici se rany
Vedouci prace: doc. Ing. Tomas Suchy, Ph.D.

Pracovisté: Ustav mechaniky, biomechaniky a mechatroniky; odbor biomechaniky
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Simulace bez
mechanickych vlivi
(standardni)
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Jednoosa tahova zkouska
250 mm; 250 mm/min; navijeci Celisti
Creep
specialni ram, odecet z fotografii
Ohybova zkouska
ohybova tuhost; deformace smycky;
specialni ram; odecet z fotografii
Obrazova analyza
Skenovaci elektronova mikroskopie

Simulace i
mechanickych vlivi
(zatizeno silou 2,5 N —
ekvivalent realného
zatiZeni niti v téle)

O Jednoosa tahova zkouska

Nedostatecné trzné sily vyvijenych niti
NiZsi taznost pfi pretrhu oproti kontrole
Po 14 denni expozici v médiu beze znamek degradace
PorusSovani nanovlakenného obalu (pfi manipulaci)

Porovnani vlastnosti testovanych niti

Creep a ohybova zkouska
ProdlouZeni pfi creepu nizsi nez u

Vyvijené nité

ey S kontrol
Potencidlni nosi¢ bioaktivnich latek , y,w, .
. . . Ohybova tuhost nizsi nez u
Napodobeni extracelularni matrice
kontroly

° Nevhodné mechanické vlastnosti
Pomala degradace

Trzna sila [N]

e \/yvijené_sila
Kontrolni nit

0 Vhodné mechanické vlastnosti
Degradace ve vhodném c¢asovém horizontu

=== Kontrola_sila

Taznost pfi pretrhu [-]

oo« Vyvijené

Cas expozice [dni] <« Kontrola



Ing. Vojtéch Capoun

Tvorba preladitelného modelu pohonu obrabéciho stroje
Vedouci prace: doc. Ing. Lukas Novotny, Ph.D.
Pracovisté: Ustav vyrobnich strojii a zafizeni

Motivace reSeného tématu:

Parametry regulace pohonu obrdbécich strojii jsou v zabéhlé
praxi uvazovany jako konstantni. Vzhledem k proménnému

dynamickému chovani
pohybovych os nebo hmotnosti obrobku nemze byt potenciadl -

vlivem

zmény aktualni

Cil prace:

konfigurace

stroje vyuzit v plné mire. V soucasnych trendech fidicich systémd

se objevuji mozZnosti, jak tyto parametry lze nastavit jako
proménné. Jejich ladéni konvenénim zplsobem by vsak bylo
¢asové narogné. Redeni nabizi vérohodny model, na kterém by se
parametry ladily v simulaénim prostredi.

Vysledky prace:

Odladény nastroj pro
optimalizaci dynamického modelu

Vérohodny model pohonu obrdbéciho stroje

parametrickou

faze [deg]

amplituda [dB]

Namérené prenosy

Vytvorit model pohonu obrabéciho stroje,
jenz vérohodné popisuje chovani a vystihuje
preladéni dynamickych vlastnosti.

Popsat metodiku tvorby takového modelu.

Prenosy dil¢ich LTI modeld

10 T T T J
0 »—_————’—"\’/_ “\ ~— -
m 0
\ ) /’\ /"/\\ M A //\
10F 71 '™ 8 10k - 3
{l \ ﬂ/‘l g \ 8 / ‘
‘ blizka pozice \ I\ ! || ° blizka pozice L/
20| stredni pozice | \ |/ é -20 stredni pozice W 1
vzdalena pozice: I vzdalena pozice. Ve

-30 = - -30

10° 10" 102 10° 10° 10’ 102 10°

frekvence [Hz] frekvence [Hz]
50 F “’\\ 1 50 F ! 1
\ | N
| \ I\ &
| \ I\ ] A \
0 [ \ \ y\\ § 0 i \ "‘“
‘ . j'r \ k) | 1]\ A
— NV W 9 N\ |
-50 blizka pozice \ (\ “u\) | E S0r blizka pozice | J \\j‘f
stredni pozice \\j stredni pozice |
1100 - vzdalena pozce| 100 F vzdalena pozice
10° 10' 102 10° 10° 10 10° 10°

frekvence [Hz]

frekvence [Hz]



Tematicka skupina:
Teoretické zaklady strojirenskych oboru

cena prof. Karla Spaly

Na prazské technice pasobil od roku 1919, v letech 1924 - 1925 byl dékanem
fakulty. Vynikal jako prakticky konstruktér, vynikajici odbornik a ugitel,
vypracoval fadu prednasek vysoké urovné a také odbornych a védeckych
publikaci. Jak Ize zjistit ze zaznamt Ceské matice technické, fadi se mezi
jedenact nejplodnéjSich autort technické literatury, ktefi se v nebyvalé mire
zaslouzili o jeji vynikajici vysledky. Rozpracoval vSechny useky nauky o
pruznosti a pevnosti do naprosté dokonalosti a to od matematické teorie
pruznosti, zakladnich druht namahani, hypotéz napjatosti, kombinovaného
dynamického namahani. Dokazal dovést slozité pevnostni problémy az ke
koneénym vysledkim. Vychoval tisice strojnich inzenyru, kterym dal pevné
zaklady inzenyrské prace. Vedl studenty nejen k logickému mysleni, ale
predevsim k schopnosti analyzovat technické problémy. Jeho jménem je
nazvana jedna z pameétnich medaili. Medaili Prof. Karla Spaly udéluje Fakulta
strojni CVUT v Praze za vyznamny pfinos k rozvoji Fakulty strojni v oblasti
teoretickych zakladu strojirenstvi.




