Ing. Marek Bous
Navrh fadiciho mechanismu automobilové prevodovky

Vedouci prace: Ing. Jifi Pakosta Ph. D.
Pracovisté: Ustav automobildl, spalovacich motora a kolejovych vozidel

e Navrh radiciho mechanismu zastavitelného do
vybraného prevodového Ustroji, ktery umozni
zkraceni radiciho c¢asu.

» Sestaveni schematického diagramu pribéhu razeni
navrzenym mechanismem.

e Stanoveni postupu pro navrh parametrd radiciho §i
mechanismul.

e Navrh parametrd pomoci postupu pro konkrétni
aplikaci.

* Vyroba funkéniho modelu pomoci technologie 3D
tisku.

e Qvéreni funkénich stavli pomoci modelu
zhotoveného 3D tiskem.




Ing. Shawn Moses Cardozo
Control strategies for Brushless DC motors Oscilloscope
Vedouci prace: Ing. Zdenék Novak ?
Pracovisté: Ustav pristrojové a fidici techniky N
DC power Six  Step _
e Vyvoj Fizeni bezkomutdtorového motoru probihal source = Inverter fpnaesupmnyines | 3
ve spoluprdci s firmou Ricardo Prague s.r.o. ﬁ —
e Student u firmy ve vyvoji pokracuje. — —
» Vysledky prdce budou pouzity pro aplikaci rizeni | Controtler Ko Resolver

BLDC motort v automobilovém primyslu,
s prichodem elektrickych aut.

* VWyvoj modeli v prostredi Simulink a testovdni na
redlném motoru.
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Bc. Jan PejSa

Vedouci prace: Ing. Tomas Heptner
Pracovisté: Ustav automobilu, spalovacich motorua a kolejovych vozidel

Dvounéapravovy podvozek nakladniho vozu s vypruzenim parabolickymi pruznicemi

Hlavni vysledky prace: 1)
1) Vytvoreni detailniho 3D modelu podvozku s parabolickymi pruznicemi

2) Vypocet charakteristik primarniho vypruzeni

3) Vypocet charakteristik spojeni podvozku s vozovou skfini

4) Vytvoreni dynamického modelu sestavy parabolické pruznice
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)
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) Vytvoreni dyn. modelu podvozku s parabolickymi pruznicemi 5)
) Vytvoreni dyn. modelu nakladniho vozu vybaveného reSenymi podvozky
)
)
)
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Validace dyn. modelu parabolické pruznice na zavésech

Validace dyn. modelu nakladniho vozu vybaveného reSenymi podvozky
Provedeni simulaci jizdné-technickych zkousek

10) Vyhodnoceni vysledk( simulaci
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Bc. Petr Kohel

Navrh fidiciho algoritmu paralelniho hybridniho vozidla
Vedouci prace: Ing. Rastislav Toman
Pracovisté: Ustav automobildl, spalovacich motora a kolejovych vozidel

GT - Suite Matlab/Simulink GT - Suite
» Hlavni myslenkou je vytvoreni moduldrniho fidiciho ’ 1 v 1 . L
algoritmu paralelniho hybridniho vozidla v programu
Matlab/Simulink a jeho nasledné propojeni s - — l
. Vstupni parametry: Vypocet > Ur&eni N .
modelem vozu v GT-Suite +  2modelu vozu z | parametru U, e astaven Vystupni
o, ] . . L, ) 2 kasdy iizdni findlniho jizdniho === pohonnych = parametry
» Soucasti modelu vozu jsou fidici jednotky jednotlivych GTde_U',Ee ot pro reii‘r’nj p rezimu jednotek
’ . s v * ZTdiIcino sKriptu
pohonnych jednotek, které Ize v budoucnu pouzit ke t
stavbé a fizeni dalSich modelt vozidel
» Spodni graf zobrazuje pribéh stavu nabiti baterie SOC vozidla po startu
s pIné nabitou baterii a odpovidajici hodnoty parametru U,,
_ o _ _ » V prvnich dvou segmentech SOC klesa a vozidlo vyuZziva primarné
» Navrzena Je- heuristicka rl-dICI strategie, ktera energii dobitou z rozvodné sité
vygzwa optimalni numerlcky pristup k vypoctu » V nasledujicich segmentech udrzuje fidici algoritmus SOC v
fidiciho parametru hybridniho pohonu Uy, oblasti ,,Pole 3“, dokud uZivatel baterii opét externé nedobije

» Parametr U, definuje rozdéleni vykon(i mezi :
pohonné jednotky
» Jizdni reZim je uréen predevsim podle stavu
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